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Bibliographische Daten 



A delivery sheet brake for sheet-fed printing presses having a sucker formed with a suction opening 
movable on a closed loop path at varying speed corresponding in a sheet-transfer position to travel 
speed of a sheet and then being deceleratable until a sheet-release position is reached above a pile of 
sheets at a delivery, elements of a drive connected to the sucker for imparting a horizontal motion 
component to the sucker which is simultaneously movable vertically, and control valves for controlling 
vacuum in a suction line connected to the sucker, the sucker including a piston disposed in a cylinder of 
a housing so as to be movable in direction of a longitudinal axis of the piston, the housing being 
connected to the drive and being disposed swivelingly on a shaft having an axis extending transversely 
to a direction of travel of the sheet and parallel to the sheet, the piston being reciprocatingly movable in 
the cylinder of the housing by the vacuum in the suction line to the sucker and being controllable by 
contact of the sheet with the suction opening. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(3) Auslagebogenbremse fur Bogendruckmaschinen 

Bet der Auslagebogenbremse fur eine Oruckmaschine 
bewegt sich die Saugoffnung eines Saugers auf einer in sich 
geschlossenen Bahnschleife mit unterschiedlicher Ge- 
schwindigkeit, die in einer Bogenubernahmepositton der 
Bogengeschwindigkett entspricht und anschlieSend bis zo 
einer Bogenfreigabeposition iiber dem Bogenstapel in der 
Auslage verzogert wird, wobei mit dem Sauger verbundene 
Giieder eines Antriebes eine horizontale Bewegungskom- 
ponente auf den gleichzeitig vertikal beweglichen Sauger 
ubertragen und Steuerventile fur den Unterdruck in einer 
Saugleitung vorgesehen sind, die mit dem Sauger verbun- 
den ist. Der Sauger ist mit einem Kolben in einem Zylinder 
eines Gehauses in Richtung der Langsachse des Kolbens 
beweglich und das Gehause ist auf einer parallel zum Bogen 
und quer zu dessen Transportrichtung liegenden Welle 

<schwenkbar angeordnet, wobei die Hub- und Senkbewe- 
gung des Kolbens in dem Zylinder durch den Unterdruck in 
CO der Saugleitung zum Sauger bewirkt und durch die Anlage 
in des Bogens an der Saugoffnung des Saugers gesteuert wird. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft eine Auslagebogenbremse fur 
eine Bogendruckmaschine, die die Merkmale nach dem 
Oberbegriff des Patentanspruches 1 aufweist. 

Aus der DE-OS 16 36 316 sind diese Gattungsmerk- 
male bekannt. Der den ankommenden Bogen in der 
Ausiage an seiner Hinterkante erfassende Sauger ist auf 
einer Hebelfuhrung abgestiitzt, deren einer Hebe! mit 
einem Exenter eines gleichformig umlaufenden ersten 
Antriebsgliedes verbunden ist, welches die Hub- und 
Senkbewegungen des Saugers bewirkt, und deren ande- 
rer Hebel mit einem zweiten Antriebsglied gekoppelt 
ist, welches die horizontalen Bewegungen des Saugers 
auslost. Dieses zweite Antriebsglied besteht aus einer 
Kurvenscheibe, gegen die eine Rolle gehalten wird, wel- 
che an einem Zahnsegment gelagert ist, welches in ein 
mit dem Hebel auf gleicher Welle befestigtes Zahnrad 
eingreift. Ein solcher Antrieb fur die Auslagebogen- 
bremse ermoglicht das Anheben des Saugers gegen die 
hintere Kante des etwa horizontal in die Ausiage ein- 
laufenden Bogens durch das eine Antriebsglied und 
gleichzeitig eine Beschleunigung der Horizontalbewe- 
gung des Saugers auf etwa Bogengeschwindigkeit durch 
das andere Antriebsglied aus einer Ausgangsposition 
heraus auf einem moglichst kurzen Wege. Nach der 
Ubernahme des Bogens durch den Sauger in der Ober- 
nahmeposition, die zeitlich mit der Freigabe des Bogens 
durch die Transportmittel des Auslegers zusammenfallt 
oder sich mit dieser geringfiigig uberschneidet, wird der 
Sauger durch das erstere Antriebsglied gegen den Aus- 
lagestapel abgesenkt und gleichzeitig auf einem mog- 
lichst langen Wege durch das andere Antriebsglied ver- 
zogert, bevor der Sauger den Bogen in der Freigabepo- 
sition loslaBt und mit relativ hoher Geschwindigkeit in 
die Ausgangsposition zuruckkehrt, wobei ebenfalls bei- 
de Antriebsglieder zusammenwirken. Beide Antriebs- 
glieder sind uber Zahnrader und Antriebsketten mit 
dem Antrieb der Forderkette des Auslegers verbunden. 
Ein solcher Antrieb fur den Sauger ist sehr aufwendig 
und erfordert eine genaue Abstimmung beider An- 
triebsglieder aufeinander, wenn die Maschine einge- 
stellt wird. Da die Antriebsmittel fur den Sauger mit 
diesem formschlussig verbunden und demzufolge auf 
dem Schlitten fur eine eventuelle Formatverstellung an- 
geordnet sind, ist bei einer Formatanderung der zu be- 
druckenden Bogen jedes Mai eine Justierung der Ausla- 
gebogenbremse vorzunehmen. Das ist zeitraubend und 
fuhrt bei Fehleinstellungen zu Abschmierungen und zu 
einem ungenauen Papierlauf, insbesondere bei hoher 
Druckgeschwindigkeit. 

Auch die US-PS 21 30 841 zeigt eine Auslagebogen- 
bremse, bei der die vertikalen und die horizontalen Be- 
wegungen eines Saugers durch getrennte Antriebsmit- 
tel und dementsprechend aufwendige Obertragungs- 
glieder erreicht werden. Auf die durch Formatanderun- 
gen der zu bedruckenden Bogen ausgelosten Probleme 
nimmt diese Druckschrift keine Rucksicht 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Aus- 
lagebogenbremse der eingangs genannten Gattung zu 
schaffen, bei der der Sauger unter Aufrechterhaltung 
einer hohen Betriebssicherheit bei hohen Maschinen- 
laufgeschwindigkeiten lediglich Antriebsmittel fur eine 
Schwenkbewegung um eine Querachse erfordert. 

Diese Aufgabe lost die Erfindung durch die Ausbil- 
dung mit Merkmalen nach dem Kennzeichen des Pa- 
tentanspruches 1. 

Ein mit diesen Merkmalen ausgestatteter Sauger 



fuhrt die Hub- und Senkbewegungen unter Wirkung des 
fur den Betrieb des Saugers erforderlichen Unterdrucks 
und des Atmospharendrucks selbsttatig durch, so daB 
far die Gewinnung einer horizontalen Bewegungskom- 

5 ponente lediglich eine Schwenkbewegung des Saugers 
um eine Querachse parallel zur Ebene des Bogens ange- 
trieben werden muQ. Dadurch k6nnen die Antriebsmit- 
tel fur diese hin und her gehende Schwenkbewegung 
gegenuber bekannten Ausbildungen wesentlich einfa- 

io cher gestaltet werden. Diese einfacheren Antriebsmittel 
erleichtern auQerdem den Antrieb fur die Schwenkbe- 
wegungen des Saugers unmittelbar von der Druckma- 
schine aus, wie spater noch anhand eines Ausfuhrungs- 
beispieles erlautert wird. Durch konstruktive Gestal- 

15 tung des Saugerkolbens und des ihn aufnehmenden Ge- 
hauses kann erreicht werden, daO der Sauger durch Un- 
terdruckkrafte oder durch den auBeren Atmospharen- 
druck in die abgesenkte Position zuruckgezogen wird 
und ebenfalls durch Unterdruckkrafte in eine gehobene 

20 Position ausfahrt. Sobald der Bogen die Saugoffnung 
des Saugers verschlieBt t uberwiegen die den Sauger zu- 
ruckziehenden Unterdruckkrafte, so daB der Sauger ab- 
gesenkt wird. Durch den Kolben wird der Sauger nach 
unten gezogen, sobald dieser den Bogen in der Ober- 

25 nahmeposition erreicht hat, so daB sich die Saugoffnung 
riicht mehr auf einer Kreisbogenbahn, sondern auf einer 
etwas langeren elliptischen Bahn bis zur Freigabeposi- 
tion bewegt. Es wird dadurch das Bestreben unterstutzt, 
den Bogen auf moglichst langem Wege zu verzogern, 

30 bevor er auf den Stapel in der Ausiage abgelegt wird. 
Auf diesem Verzogerungsweg andert der Sauger seine 
Winkellage zur Ebene des Bogens, und um dabei eine 
Ablosung des Bogens von der Saugoffnung zu verhin- 
dern, sieht eine weitere Ausbildung der Erfindung vor, 

35 daB die Saugoffnung des Saugers an einem elastisch 
verformbaren Faltenbalg ausgebildet ist. 

Die Unteranspruche 3 bis 5 betreffen konstruktive 
Ausbildungsmerkmale an dem Sauger und der ihn tra- 
genden Welle. 

40 Die Erfindungsmerkmale werden anhand eines Aus- 
fuhrungsbeispieles beschrieben, welches auf der Zeich- 
nung schematisch dargestellt ist. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Bogenauslage mit Aus- 
lagebogenbremse, 

45 Fig. 2 einen Antrieb des Saugers in der Auslagebo- 
genbremse, 

Fig. 3 ein Schema zur Erlauterung der Wirkungswei- 
se des Saugers und 

Fig. 4 Darstellungen des Saugers der Auslagebogen- 
50 bremse in verschiedenen Phasen 4a bis 4f seiner Bewe- 
gung. 

Der aus der Druckmaschine ankommende Bogen 1 
wird durch eine Forderkette 2 Uber den Auslagestapel 3 
transportiert Dabei erfassen Greifer 4 an der uber Um- 

55 lenkungen 5 und 6 gefuhrten Fdrderkette den Bogen 1 
an dessen Vorderkante. Der Bogen 1 wird etwa horizon- 
tal in die Ausiage gefuhrt Am Ende dieser Bewegung 
greift ein Sauger 7 an die Hinterkante des Bogens 1 an, 
der zur gleichen Zeit oder mit geringer zeitlicher Ober- 

60 deckung von den Greifern 4 der Forderkette 2 freigege- 
ben wird, so dafl der Bogen 1 sich auf den Bogenstapel 
absenkt und dabei durch die Bewegung des Saugers 7 
verzogert und schlieBlich sanft auf den Bogenstapel 3 
abgelegt wird. Diese Verzogerung des Bogens soil auf 

65 moglichst langem Wege erfolgen, so daB der Sauger auf 
moglichst kurzem Wege aus einer Ausgangsposition 
heraus bis auf die Bogengeschwindigkeit beschleunigt 
werden muB, damit er den Bogen ohne Relativge- 
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schwindigkeit zum Bogen ubernehmen kann unci mit 
niedriger Geschwindigkeit in die Ausgangsposition zu- 
riickkehrt, wenn er den Bogen zur Ablage auf dem Aus- 
lagestapel freigegeben hat Diese Bewegung wird durch 
ein Antriebsglied aus einer Kurvenscheibe 8 erreicht, 5 
die urn eine horizontale Welle drehbar in einem Schlit- 
ten 9 gelagert ist, der alle Teile fur die Formatverstel- 
Iung tragt, und dessen horizontale Verstellmdglichkeit 
durch die an der Unterseite des Schlittens 9 symbolisch 
angegebenen Kreise verdeutlicht wird. Auf diesem to 
Schlitten 9 ist auch der Sauger um eine weitere mit ihrer 
Achse parallel zur Drehachse 10 ausgerichtete Welle 11 
schwenkbeweglich. Gegen den Umfang der Kurven- 
scheibe 8 wird durch Federkraft, z.B. durch eine Zugfe- 
der 36, eine Rolle 12 gepreBt, die am freien Ende eines 15 
kurzen Hebels 13 eines Viergelenkgetriebes aus mehre- 
ren Hebeln gelagert ist, welches das Obersetzungsge- 
triebe bildet Ein weiterer Hebel 14 ist fest mit der Welle 
11 verbunden. Sein freies Ende ist in dem Gelenk 17a 
mit dem einen Ende eines Hebels 15 verbunden, dessen 20 
anderes Ende in dem Gelenk 17Z> mit einem Hebel 16 
verbunden ist, der eine starre Verbindung mit dem He- 
bel 13. der die Lagerung der Rolle 12 abstutzt, aufweist. 
Die Hebel 13 und 16 konnen aber auch einstuckig aus- 
gebildet sein. Beide Hebel 13 und 16 weisen ein gemein- 25 
sames Gelenk 17c auf, welches auf dem Schlitten 9 ange- 
ordnet ist. Auch der Hebel 14 ist Qber die Welle 11 mit 
seinem Gelenk 17 d auf dem Schlitten 9 angeordnet 
Durch geeignete Abstimmung der Hebellangen lassen 
sich mit einfachen Mitteln Obersetzungsverhaltnisse in 30 
weiten Grenzen erreichen. 

Mit der Kurvenscheibe 8 ist ein Kettenrad 18 fest 
verbunden, welches durch eine Antriebskette 19 direkt 
von einem Kettenrad 20 des Maschinenantriebes ange- 
trieben wird. Die Antriebskette 19 durchlauft einen Ket- 35 
tenspeicher 21, der beide Kettentrums 19a und 196 un- 
ter gletchmaBiger Spannung halt Dadurch kann das 
Kettenrad 18 an der Kurvenscheibe 8 gegeniiber dem 
Kettenrad 20 im Abstand verstellt werden, wobei je- 
doch die Phasenlage zwischen den beiden Kettenradern 40 
18 und 20 erhalten bleibt Dies ermoglicht Formatver- 
stellungen und Geschwindigkeitsanderungen der Ma- 
schine ohne EinfluQ auf die justierte Lage und Bewe- 
gung des Saugers 7 der Auslagebogenbremse. 

Bei dem Ausfiihrungsbeispiel des in der Zeichnung 45 
dargestellten Kettenspeichers 21 sind beide Ketten- 
trums 19a und 196 uber mehrere Umlenkrollen 22 und 
23 gefiihrt, wobei die Kettentrums 19a bzw. 196 die 
ihnen jeweils zugeordneten Rollen 22 bzw. 23 abwech- 
selnd teilweise umschlingen. Die den einen Kettentrum 50 
19a abstutzenden Rollen 22 sind an einem gemeinsamen 
Trager 24 und die den anderen Kettentrum 196 abstut- 
zenden Rollen 23 sind an einem gemeinsamen Trager 25 
gelagert, die beide durch Schraubenfedern 26 und 27 
auseinandergedruckt werden. Eine Parallelfuhrung aus 55 
wenigstens einem Scherenkreuz 33 mit zwei in der Mit- 
te 34 gelenkig miteinander verbundenen Laschen, deren 
eine Enden mit dem einen Trager und deren gegenuber- 
liegende Enden mit dem anderen Trager gelenkig ver- 
bunden sind, halt diese parallel zueinander. Die beiden 60 
an den Enden dieser Trager angeordneten Schraubenfe- 
dern 26 und 27 driick en die Trager 24 und 25 auseinan- 
der und bewirken damit eine stets gleichbleibende 
Spannung der Forderkette 19 und kompensieren Ab- 
standsanderungen der beiden Kettenrader 18 und 20 65 
voneinander ohne Phasenverschiebung. 

Der Korper des Saugers 7 ist an dem einen Ende als 
Kolben 28 ausgebildet und mit diesem Kolben in einer 
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Zylinderausbildung eines Gehauses 29 in Richtung der 
Kolbenlangsachse beweglich gefiihrt. Das Gehause 29 
ist auf der Welle 11 befestigt, die im Falle des Beispieles 
als Hohlwelle ausgebildet ist. Die Saugoffnung des Sau- 
gers 7 ist in einem elastisch verformbaren Faltenbalg 30 
ausgebildet, der sich am freien auBeren Ende des Sau- 
gers 7 befindet. Der den Sauger tragende Kolben weist 
auf der dem Faltenbalg 30 abgewandten Seite eine 
Stirnflache 31 und auf der anderen Seite eine Ringflache 
32 auf, die sich um den Korper des Saugers 7 herum in 
einem ebenfalls ringformigen Zylinderraum 32a inner- 
halb des Gehauses 29 erstreckt Dieser Zylinderraum 
32a ist uber einen seitlichen AnschluQ 38 uber die hohl 
ausgebildete Welle 11 an das Saugluftsystem der Ma- 
schine angeschlossen. AuBerdem sind die vor der Stirn- 
flache 31 und der Ringflache 32 liegenden Zyiinderrau- 
me durch einen als Drossel wirksamen Kanal 39 mitein- 
ander verbunden. Unter atmospharischem Druck fallt 
der Sauger 7 durch sein Eigengewicht oder durch die 
Kraft einer in dem Zylinderraum 32a vorgesehene Fe- 
der 37 bzw. mit Unterstutzung durch die Kraft einer 
Feder in die untere Position. Sobald jedoch im Arbeits- 
takt der Maschine Unterdruck im Sauger wirksam wird, 
fahrt der Sauger auf Grund der sich nunmehr ergeben- 
den Druckdifferenz aus dem Gehause heraus. Bei offe- 
ner Saugoffnung ist atmospharischer Druck auf der 
Stirnflache 31 und Unterdruck auf der Ringflache 32 
wirksam. Bei der Obernahme des Bogens 1 schlieBt die- 
ser die Saugoffnung, so daQ nunmehr Unterdruck auf 
der Stirnflache 31 des Kolbens 28 und auch auf dem 
Querschnitt des Saugerkorpers wirksam ist und dieser 
durch die dann in Gegenrichtung zur bereits erwahnten 
Druckdifferenz wirksame Druckdifferenz in das Gehau- 
se 29 zunickgezogen wird. Zum Zeitpunkt der Bogen- 
freigabe unterbricht ein Ventil 34 den VakuumanschluB 
des Saugers, so daB der Kolben unter der Wirkung at- 
mospharischen Druckes und der Feder 31 in der zuruck- 
gezogenen Lage verharrt und der Sauger in dieser Lage 
in die Ausgangsposition zuruckschwenkt Die Bewe- 
gungsphasen des Saugers und die Stellung des Kolbens 
in den einzelnen Bewegungsphasen sind in der Fig. 4 
einander gegenubergestellt In Fig. 4a erfolgt die Be- 
schleunigung des Saugers 7 aus der Ausgangsposition A 
heraus von Null auf Bogengeschwindigkeit Dabei wird 
der Sauger durch den Unterdruck und die sich ergeben- 
de Druckdifferenz, eventuell mit Unterstutzung durch 
Zentrifugalkrafte, aus dem Gehause 29 herausbewegt, 
so daB er in der in Fig. 4b dargestellten Obergabeposi- 
tion die Hinterkante des Bogens 1 in der angehobenen 
Stellung erfaBt Bei verschlossener Saugoffnung wirkt 
der Unterdruck auch auf die Stirnflache 31 sowie auf 
den Querschnitt des schaftformigen Saugerkorpers, so 
daB der Sauger durch die sich numehr einstellende, in 
Gegenrichtung wirksame Druckdifferenz in die untere 
Position zunickgezogen wird, wobei der Sauger 7 ent- 
sprechend der Darstellung in Fig. 4d auf seinem 
Schwenkwege gleichzeitig verzogert wird. Die Fig. 4d 
zeigt die Saugerstellung unmittelbar vor der Freigabe 
des Bogens 1. Die Fig. 4e gibt den Beginn des Sauger- 
rucklaufs in die Ausgangsposition wieder, wahrend die 
Fig. 4f mit der Fig. 4a QbereinstimmL Aus der Darstel- 
lung in den Fig. 4a bis 4f ist zu erkennen, daB die Saug- 
offnung des Saugers 7 sich auf einer schleifenformigen 
Bahn bewegt, deren horizontale Ausdehnung wesent- 
lich groBer ist als die vertikale Ausdehnung. Das Ansau- 
gen des Bogens und dessen Freigabe kann in an sich 
bekannter Weise, zum Beispiel durch ein von der Ma- 
schine angetriebenes Drehventil 34 in der Vakuumlei- 
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tung zwischen dem Sauger 7 und einer Vakuumpumpe 
35, erfolgen. 

Die vorstehende Beschreibung erwahnt aus Griinden 
einer ubersichtlichen Erlauterung nur jeweils einen Sau- 
ger, jedoch kdnnen auch mehrere Sauger unter Benut- 
zung der Erfindung in einer Maschine vorgesehen sein. 

Bezugszeichenliste: 



1 Bogen 

2 Forderkette 

3 Auslagestapel 

4 Greifer 

5 Umlenkung 

6 Umlenkung 

7 Sauger 

8 ICurvenscheibe 

9 Schlitten 

10 Achse 

11 Welle 

12 Rolle 

13 Hebel 

14 Hebel 

15 Hebel 

16 Hebel 
17a Gelenk 
176 Gelenk 
17c Gelenk 
\7d Gelenk 

18 Kettenrad 

19 Antriebskette 
19a Kettentrum 
196 Kettentrum 

20 Kettenrad 

21 Kettenspeicher 

22 Umlenkrolle 

23 Umlenkrolle 

24 Trager 

25 Trager 

26 Schraubenfeder 

27 Schraubenfeder 

28 Kolben 

29 Gehause 

30 Faltenbalg 

31 Stirnflache 

32 Ringflache 
32a Zylinderraum 

33 Parallelfuhrung 

34 Drehventil 

35 Vakuumpumpe 

36 Feder 

37 Feder 

38 AnschluB 

39 Kanal 



Patentanspruche 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



erventile fur den Unterdruck in einer Saugleitung 
vorgesehen sind, die mit dem Sauger verbunden ist, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Sauger (7) mit 
einem Kolben (28) in einem Zylinder eines Gehau- 
ses (29) in Richtung der Langsachse des Kolbens 
beweglich und das mit dem Antrieb verbundene 
Gehause (29) auf einer mit ihrer Achse quer zur 
Transportrichtung des Bogens und parallel zum 
Bogen (1) liegenden Welle (11) schwenkbar ange- 
ordnet ist, wobei die Hub- und Senkbewegung des 
Kolbens (28) in dem Zylinder des Gehauses (29) 
durch den Unterdruck in der Saugleitung zum Sau- 
ger (7) bewirkt und durch die Anlage des Bogens (1) 
an der Saugoffnung gesteuert wird. 

2. Auslagebogenbremse nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Saugdffnung des Saugers 
(7) an einem elastisch verformbaren Faltenbalg (30) 
ausgebildet ist 

3. Auslagebogenbremse nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB der mit dem Sauger (7) ver- 
bundene Kolben (28) an den sich gegenuberliegen- 
den Stirnseiten Kolbenflachen (31, 32) unterschied- 
licher GroBe und auBerdem einen die beiden Zylin- 
derraume auf den beiden Kolbenseiten miteinander 
verbindenden und als Drossel wirksamen Kanal 
aufweist 

4. Auslagebogenbremse nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Kolben (28) in Richtung 
seiner Langsachse durchbohrt und der Zylinder- 
raum vor der groBeren Stirnflache mit der Sauglei- 
tung verbunden ist 

5: Auslagebogenbremse nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Gehause (29) auf einer mit 
ihren Enden schwenkbar gelagerten, die Sauglei- 
tung bildenden Hohlwelle angeordnet ist und einen 
Kanal aufweist, der den Innenraum der Hohlwelle 
mit dem ringformigen Zylinderraum (32a) verbin- 
det. 

6. Auslagebogenbremse nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet, daB das auf einem verstellbaren 
Schlitten einer Formatverstelleinrichtung 
schwenkbar gelagerte Gehause (29) des Saugers (7) 
mit einem direkt vom Antrieb der Druckmaschine 
angetriebenen Antriebsglied (8) verbunden ist 



Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen 



I. Auslagebogenbremse fiir Bogendruckmaschinen 
mit einem Sauger, dessen Saugoffnung sich auf ei- 
ner in sich geschlossenen Bahnschleife mit unter- eo 
schiedlicher Geschwindigkeit bewegt, die in einer 
Bogenubernahmeposition der Bogengeschwindig- 
keit entspricht und anschlieBend bis zu einer Bo- 
genfreigabeposition uber dem Bogenstapel in der 
Auslage verzogert wird, wobei mit dem Sauger 65 
verbundene Glieder eines Antriebes eine horizon- 
tale Bewegungskomponente auf den gleichzeitig 
vertikal beweglichen Sauger ubertragen und Steu- 
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